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PRAKATA 

 
Puji dan syukur penulis panjatkan kehadirat Tuhan Yang Maha 

Esa yang telah melimpahkan kasih dan sayang-Nya sehingga penulis 

dapat menyelesaikan draft proposal yang berjudul “ANALISIS 

PROTOTIPE SISTEM MONITORING PEMBANGKIT LISTRIK 

TENAGA MIKROHIDRO BERBASIS NODEMCU ESP 8266”. 

Maksud dari penyusunan draft proposal ini adalah untuk 

memenuhi salah satu syarat kelulusan dalam menempuh ujian Mata 

Kuliah Seminar proposal pada jurusan S1 Teknik Telekomunikasi di 

Fakultas Teknik Telekomunikasi dan Elektro Institut Teknologi Telkom 

Purwokerto. 

Penulis menyadari bahwa dalam proses penulisan draft proposal 

ini banyak mengalami kendala, namun berkat bantuan, bimbingan, 

kerjasama dari berbagai pihak sehingga kendala-kendala yang dihadapi 

dapat diatasi. Oleh karena itu, penulis menyampaikan terima kasih yang 

setulus-tulusnya kepada: 

1. Tuhan Yang Maha Esa yang senantiasa memberikan kesehatan 

dan hidayahNya. 

2. Ayah, Ibu, Adik dan Saudara yang mensupport dari segi 

mental dan material. 

3. Ibu Dr. Tenia Wahyuningrum, S. Kom., M.T selaku Rektor 

InstitutTeknologi Telkom Purwokerto. 

4. Prasetyo Yuliantoro, S.T., M.T. selaku ketua Program Studi 

S1 Teknik Telekomunikasi. 

5. Fikra Titan Syifa, S.T., M.Eng, selaku Pembimbing I. 

6. Gunawan Wibisono, S.T., M.T., selaku Pembimbing II. 

7. Fina Fauniza selaku teman yang sudah sama – sama 

berjuang dalam perkuliahan hingga menyelesaikan 

skripsi. 

Purwokerto, 9 November 2022 

 

 
(Nedta Febry Wenty) 
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